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摘　 要:提出将 ＲＡＴ 矩函数应用于三维结构模态振型数据去噪的方法ꎬ使用 ＲＡＴ 矩函数对结

构的振型数据进行矩变换ꎬ从振型数据中提取出包含所有振型信息的特征矩集ꎬ将幅值较小的

矩值作为噪声从特征矩集中剔除ꎬ再利用特征矩集重构振型图像ꎬ即能实现对振型数据去噪ꎮ
采用一个仿真的机匣结构ꎬ以正态分布的随机噪声模拟真实情况下的噪声ꎬ在不同噪声强度下

利用 ＲＡＴ 矩对振型数据去噪ꎬ来验证 ＲＡＴ 矩函数的去噪能力ꎮ 结果表明:ＲＡＴ 矩函数具有良

好的抗噪性ꎬ能大幅度减小噪声对模态振型的影响ꎮ
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０　 引言

矩函数数据去噪是最常用的形状特征提取方法ꎬ最初

矩函数主要应用在图像识别领域ꎮ 随着研究的深入ꎬ在结

构动力学领域矩函数也得到了广泛的应用ꎮ 图像处理中

最常用的矩函数为 ＴＥＡＧＵＥ Ｍ Ｒ[１] 提出的 Ｚｅｒｎｉｋｅ 矩和

Ｌｅｇｅｎｇｒｅ矩两个具有正交性的二维矩函数ꎬ可以解决几何

矩造成信息冗余的问题ꎮ 但由于上述矩函数为连续函数ꎬ
因此在计算时使用离散求和的方式ꎬ这样不可避免地带来

很大的计算误差ꎮ 随后 ＭＵＫＵＮＤＡＮ Ｒ[２] 提出了一个离

散的矩函数ꎬ即 Ｔｃｈｅｂｉｃｈｅｆ 矩函数ꎮ Ｔｃｈｅｂｉｃｈｅｆ 矩要优于

Ｚｅｒｎｉｋｅ 矩与 Ｌｅｇｅｎｄｒｅ 矩ꎮ 因为 Ｔｃｈｅｂｉｃｈｅｆ 矩是离散的正

交矩ꎬ不仅能够避免数据的冗余ꎬ还能消除连续积分离散

化带来的误差ꎮ
基于矩函数能够压缩振型数据并反映结构的振动信

息ꎬ王耀明[３]最早将 Ｔｃｈｅｂｉｃｈｅｆ 矩函数引用在动力学模型

确认中ꎬ并完成了对二维矩形、圆形结构的振型描述ꎮ 但

是二维矩函数在处理三维结构时只能使用投影等降维的

方式ꎬ这样不仅操作复杂ꎬ还会造成几何信息的缺失ꎮ 为

了解决这个问题ꎬ曾亚未等[４] 构建了三维的径轴向

Ｔｃｈｅｂｉｃｈｅｆ矩函数(ＲＡＴ 矩)ꎮ 但是由于 ＲＡＴ 矩函数是定

义在柱坐标下的矩函数ꎬ其只能够描述三维圆柱结构的模

态振型ꎮ
在工程中大多数航空发动机部件为变截面的曲面结

构ꎬ马健等[５] 采用径向坐标 ｒ 的多项式去拟合轴向坐标 ｚ
的方法ꎬ从而实现描述简单的三维曲面机匣的模态振型ꎬ
但该方法不具有通用性ꎮ 本文作者采用积分的思想ꎬ将曲

面机匣当作由若干圆柱机匣积累而成ꎬ并将振型数据插值

到一个圈数×点数×层数的像素空间内ꎮ 这样就可以使用

ＲＡＴ 矩函数直接描述三维曲面结构的模态振型[６] ꎮ
在工程实际中ꎬ如何保证测试数据的准确性一直都是

需要研究的问题ꎮ 在测试过程中会有很多因素影响测试

结果的准确性ꎬ最常见的是试验过程中噪声的影响ꎮ 若测

试过程中存在很大的噪声ꎬ会导致试验数据准确性降低ꎮ
基于 ＲＡＴ 矩函数对曲面结构的振型描述能力ꎬ进一步研

究了 ＲＡＴ 矩函数在去噪中的应用ꎮ 采用正态分布的随机

噪声模拟实际噪声影响ꎬ分析了不同噪声强度下 ＲＡＴ 矩

函数的去噪能力ꎬ对将矩函数应用到工程试验的去噪过程

有重要意义ꎮ
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１　 ＲＡＴ 矩函数的模态振型描述方法

１.１　 矩变换

在描述三维结构的模态振型时ꎬ将每个节点的位移看

作每个像素点的灰度值ꎬ将振型数据表示为 Ｉ( ｘꎬｙꎬｚ)ꎬ每
一个点(ｘꎬｙꎬｚ)对应一个位移值 Ｉ(ｘꎬｙꎬｚ)ꎮ 从而利用三维

矩函数能够实现对振型数据的矩变换ꎬ矩变换可表示为

ϑ ＝ Γ[ Ｉ(ｘꎬｙꎬｚ)] (１)
式中:Ｉ(ｘꎬｙꎬｚ)代表模态振型函数ꎻΓ [∗]表示对振型数

据进行矩变换的过程ꎬ该过程可具体表示为

ϑ ＝ ∫
Ω
ϑ(ｘꎬｙꎬｚ) Ｉ(ｘꎬｙꎬｚ)ｄｘｄｙｄｚ (２)

其中:ϑ( ｘꎬｙꎬｚ)表示三维矩函数ꎬ如本文使用的 Ｒａｄｉａｌ
Ａｘｉａｌ Ｔｃｈｅｂｉｃｈｅｆ 矩函 数ꎻ Ω 为 矩 函 数 自 变 量 的 取 值

范围ꎮ

１.２　 ＲＡＴ 矩函数的振型描述

ＲＡＴ 矩函数的表达式见如下:

Ｒｌ
ｐｑ ＝ １

ｎｐ(ｐꎬｍ)ｐ( ｌꎬｈ)

∑
ｈ－１

ｚ ＝ ０
∑
ｍ－１

ｒ ＝ ０
∑
ｎ－１

ｋ ＝ ０
ｔｌꎬｈ( ｚ) ｔｐꎬｍ( ｒ)ｅ

－ｊ２πｑｋｎ ｆ( ｒꎬθｋꎬｚ) (３)

其中: ｐ ＝ ０ꎬ１ꎬ􀆺ꎬ (Ｎ / ２ － １) 表示径向的阶数ꎻｑ ＝
０ꎬ１ꎬ􀆺ꎬｍ － １ 表示重数ꎻｌ 代表的是轴向的阶数ꎬｌ ＝ ０ꎬ１ꎬ
􀆺ꎬ(Ｎ / ２ － １)ꎻｒ、ｋ、ｚ 分别是径向坐标、周向坐标和轴向坐

标ꎻｔｌꎬｈ( ｚ) 和 ｔｐꎬｍ( ｒ) 分别表示轴向与径向的 Ｔｃｈｅｂｉｃｈｅｆ 多
项式ꎬ表达如下:

ｔｌꎬｈ( ｚ) ＝ ｌ!
(ｈ) ｌ ∑

ｌ

ｋ ＝ ０
( － １) ｌ－ｋ ｈ － １ － ｋ

　 ｌ － ｋ
é

ë
êê

ù

û
úú

ｌ ＋ ｋ
　 ｌ

é

ë
êê

ù

û
úú

ｒ
ｋ

é

ë
êê

ù

û
úú (４)

ｔｐꎬｍ( ｒ) ＝ ｐ!
(ｍ) ｐ ∑

ｐ

ｋ ＝ ０
( － １) ｐ－ｋ ｍ － １ － ｋ

　 ｐ － ｋ
é

ë
êê

ù

û
úú

ｐ ＋ ｋ
　 ｐ

é

ë
êê

ù

û
úú

ｒ
ｋ

é

ë
êê

ù

û
úú

(５)
对结构的振型图像进行矩变换ꎬ从而提取出特征矩

集ꎬ该过程能够实现对庞大振型数据的压缩处理ꎬ特征矩

集的表达式见式(６)ꎮ
Ｒｌ

ｐꎬｑ ＝ {Ｒ０
０ꎬ０ꎬＲ０

０ꎬ１ꎬＲ０
０ꎬ２ꎬ􀆺ꎬＲ１

１０ꎬＲ１
１１ꎬＲ１

１２ꎬ􀆺ꎬＲｌ
ｐꎬｑ}

(６)

１.３　 基于特征矩集的振型重构

通过从振型数据中提取出的特征矩集能够重构振型

图像ꎬ重构公式如下:

ｆ
＾

( ｒꎬθｋꎬｚ) ＝ ∑
ｐｍａｘ

ｐ ＝ ０
∑
ｑｍａｘ

ｑ ＝ ０
∑
ｌｍａｘ

ｌ ＝ ０
Ｒｌ

ｐｑ ｔｐꎬｍ( ｒ) ｔｌꎬｈ( ｚ)ｅ ｊ２πｑｋｎ ＝ ∑
ｌｍａｘ

ｌ ＝ ０
ｔｌꎬｈ( ｚ)

∑
ｐｍａｘ

ｐ ＝ ０
ｔｌꎬｈ( ｚ) Ｃｌ

ｐ
０
＋ ２ ∑

ｑｍａｘ / ２

ｑ ＝ １
Ｃｌ

ｐｑｃｏｓ
２πｑｋ
ｍ

＋ Ｓｌ
ｐｑｓｉｎ

２πｑｋ
ｍ[ ]{ }

(７)
引入一个总体相似度系数(ＧＳＣ) 的概念去评价重构

振型与参考振型的相似程度ꎬＧＳＣ 的表达如下:

ｓ( Ｉ′ꎬＩ) ＝
∫∫

Ω
( Ｉ′ － Ｉ′)( Ｉ － Ｉ)ｄＡ

∫∫
Ω
( Ｉ′ － Ｉ′) ２ｄＡ[ ] ∫∫

Ω
( Ｉ － Ｉ) ２ｄＡ[ ]

(８)
式中: Ω 代表振型数据的定义域范围ꎻ Ｉ′和 Ｉ 分别为重构

的振型与原始的振型ꎬ另外:

Ｉ′ ＝
∫
Ω
Ｉ′ｄＡ

∫
Ω
ｄＡ

ꎬＩ ＝
∫
Ω
ＩｄＡ

∫
Ω
ｄＡ

(９)

ＧＳＣ 的定义如下:

ＧＳＣ( ｉ) ＝
Ｓｍｅａｎꎬｉ

１ ＋ Ｓｖａｒꎬｉ
ꎬ　 ｉ ＝ １ꎬ２ꎬ３􀆺 (１０)

ＧＳＣ( ｉ)代表 ＲＡＴ 矩的阶次为 ｉ 时的每一阶模态重构

振型与原始振型的总体相似度系数ꎻＳｍｅａｎꎬｉ与 Ｓｖａｒꎬｉ分别为

为每一阶模态的重构振型图像与原始振型图像相似度的

均值与方差ꎮ ＧＳＣ的取值在 ０~ １ 之间ꎬ数值越大则代表重

构精度越高ꎮ

２　 ＲＡＴ 矩函数对仿真模型的振型描
述与去噪分析

　 　 为了验证 ＲＡＴ 矩函数对三维曲面机匣的模态振型描

述能力与抗噪性ꎬ以一个三维曲面结构的有限元模型为

例ꎬ材料采用 ＧＨ４１６９ 高温合金ꎬ结构的弹性模量 Ｅ 为

２０４ ＧＰａꎬ密度为 ８ ２４０ ｋｇ / ｍ３ꎬ泊松比为 ０.３ꎮ 在 ＡＮＳＡ 中

使用二阶四面体单元对机匣划分网格ꎬ共有 ２６ １９５ 个节

点ꎬ１２ ８５１ 个单元ꎮ 使用 Ｎａｓｔｒａｎ 求解器对该模型进行模

态计算ꎬ计算自由－自由状态下的前 １０ 阶模态ꎮ

图 １　 曲面机匣有限元模型

２.１　 ＲＡＴ 矩函数对的振型描述能力

建立的有限元模型见图 １ꎮ 将振型数据插值到一个

圈数×点数×层数的三维像素空间内ꎬ构建其模态振型图ꎮ
构建的前 ８ 阶模态振型图见图 ２ꎮ 利用 ＲＡＴ 矩函数对该

有限元模型的振型数据进行矩变换ꎬ得到每一阶模态的特

征矩集ꎬ每一阶的特征矩集见图 ３ꎮ 利用提取出的 ＲＡＴ 特

征矩集可以对振型图像进行重构ꎬ重构振型图见图 ４ꎮ
观察原始振型图与利用 ＲＡＴ 矩函数重构的振型图ꎬ

可以看到重构振型图的精度非常高ꎬ与原始振型图基本一

致ꎬ证明了 ＲＡＴ 矩函数对三维曲面结构模态振型图的描

述能力ꎮ
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(e) 15L (f) 16L (g) 17L (h) 18L

图 ２　 有限元模型的前 ８ 阶模态振型

(a) 11L (b) 12L (c) 13L

(d) 14L (e) 15L

(g) 17L (h) 18L

(f) 16L

图 ３　 每一阶的特征矩集幅值

(a) 11L (b) 12L (c) 13L (d) 14L

(e) 15L (f) 16L (g) 17L (h) 18L

图 ４　 前 ８ 阶模态重构振型图

２.２　 ＲＡＴ 矩函数的去噪分析

在有限元模型的振型数据中加入正态分布的随机噪声ꎬ
以达到一个模拟实际情况下噪声的效果ꎮ 在此引入一个系

数 ＮＩＦ(ｎｏｉｓｅ ｉｎｔｅｎｓｉｔｙ ｆａｃｔｏｒ)ꎬ表示正态分布的随机噪声的强

度ꎬＮＩＦ值为 ０.５代表强度为 ５０％的随机噪声ꎮ 再通过前文介

绍的总体相似系数 ＧＳＣ来表示基于 ＲＡＴ 矩去噪后的振型图

像与原始振型图像的相似度ꎬ从而评价 ＲＡＴ 矩函数的抗噪效

果ꎮ 在ＮＩＦ值从 ０.１~１的情况下ꎬ分别计算出每一阶模态下加

噪声的振型图像与原始振型图像的 ＧＳＣ均值与基于 ＲＡＴ 矩

去噪后振型图像与原始振型图像的 ＧＳＣ均值ꎬ将两条 ＧＳＣ随

ＮＩＦ值变化曲线绘制在同一张图中ꎬ见图 ５ꎮ
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图 ５　 不同噪声强度下去噪前后的 ＧＳＣ值

从图中可见ꎬ随着加入的噪声强度越来越大ꎬ带噪声

的振型图像与原始图像的差别越来越大(ＧＳＣ 值越来越

小)ꎬ当 ＮＩＦ为 １ 也就是加入 １００％强度噪声时ꎬ带噪声的

振型图像与原始图像的 ＧＳＣ降低到了 ０.８７ꎮ 而基于 ＲＡＴ
矩去噪后的振型图像与原始图像的相似度虽然也随着 ＮＩＦ

值的增大而减小ꎬ但是减小的速率非常小ꎬ能保持一个稳

定性ꎮ 即使噪声强度 ＮＩＦ为 １ 的情况ꎬ去噪后振型图像的

相似度 ＧＳＣ也在 ０.９７ 以上ꎬ可以证明 ＲＡＴ 矩函数能很好

地应用在去噪过程中ꎮ
再将 ＮＩＦ为 １ 情况下每一阶模态下带噪声与去噪声振

型图像与原始图像的 ＧＳＣ值进行对比ꎬ对比图见图 ６ꎮ
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图 ６　 ＮＩＦ为 １ 时各阶模态去噪前后振型图的 ＧＳＣ

可以看到ꎬ当噪声强度为 １００％时ꎬ使用 ＲＡＴ 矩去噪后振

型图像的相似度始终保持在 ０.９５以上ꎬ这也在此验证了 ＲＡＴ
矩函数的去噪能力ꎬ即使在噪声比较大的情况下ꎬ依旧能保证

去噪后振型图与原始振型图有很高的相似度ꎮ
最后以第 ８ 阶模态的振型图像为例ꎬ在 ＮＩＦ值为 ０.２、

０.５、１ 的情况下ꎬ列出第 ８ 阶模态的原始振型图、加噪振型

图与去噪后的振型图对比ꎮ ＮＩＦ为 ０.２、０.５ 和 １ 时振型图

像对比见图 ７ꎮ
由图 ７ 可以看到ꎬ 噪声强度系数 ＮＩＦ值为 ０.２ 时去噪

后的振型图和原始振型图无太大差别ꎬ去噪效果十分显

著ꎬＮＩＦ值为 ０.５ 时去噪后振型图与原始图像的相似度相比

于 ＮＩＦ为 ０.２ 的情况要低一些ꎬ但通过振型图像对比可以

看到去噪效果依旧很好ꎮ 当 ＮＩＦ值为 １ 时ꎬ可以看到去噪

后的振型图像与原始振型图像的相似度有所降低ꎬ但是仍

具有良好的去噪效果ꎮ
(下转第 １５１ 页)

􀅰１０１􀅰



􀅰信息技术􀅰 黄红梅ꎬ等􀅰基于内聚力模型的轮盘破裂转速预测方法研究

[６] ＴＶＥＲＧＡＡＲＤ Ｖꎬ ＨＵＴＣＨＩＮＳＯＮ Ｊ Ｗ. Ｍｏｄｅ ＩＩＩ ｅｆｆｅｃｔｓ ｏｎ ｉｎｔｅｒ￣
ｆａｃｅ ｄｅｌａｍｉｎａｔｉｏｎ[ Ｊ] . Ｊｏｕｒｎａｌ ｏｆ ｔｈｅ Ｍｅｃｈａｎｉｃｓ ａｎｄ Ｐｈｙｓｉｃｓ ｏｆ
Ｓｏｌｉｄｓꎬ ２００８ꎬ ５６(１): ２１５￣２２９.

[７] ＳＣＨＥＩＤＥＲ Ｉꎬ ＢＲＯＣＫＳ Ｗ. Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ ｏｆ ｃｕｐ￣ｃｏｎｅ ｆｒａｃｔｕｒｅ ｕｓｉｎｇ
ｔｈｅ ｃｏｈｅｓｉｖｅ ｍｏｄｅｌ[Ｊ] . Ｅｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ Ｆｒａｃｔｕｒｅ Ｍｅｃｈａｎｉｃｓꎬ ２００３ꎬ
７０(１４): １９４３￣１９６１.

[８] ＮＥＥＤＬＥＭＡＮ Ａ. Ａｎ ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ ｄｅｃｏｈｅｓｉｏｎ ａｌｏｎｇ ａｎ ｉｍｐｅｒｆｅｃｔ
ｉｎｔｅｒｆａｃｅ[Ｊ] . Ｉｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌ Ｊｏｕｒｎａｌ ｏｆ Ｆｒａｃｔｕｒｅꎬ １９９０ꎬ ４２(１):
２１￣４０.

[９] ＮＥＥＤＬＥＭＡＮ Ａ. Ａ ｃｏｎｔｉｎｕｕｍ ｍｏｄｅｌ ｆｏｒ ｖｏｉｄ ｎｕｃｌｅａｔｉｏｎ ｂｙ ｉｎ￣
ｃｌｕｓｉｏｎ ｄｅｂｏｎｄｉｎｇ [ Ｊ] . Ｊｏｕｒｎａｌ ｏｆ Ａｐｐｌｉｅｄ Ｍｅｃｈａｎｉｃｓꎬ １９８７ꎬ
５４(３):５２５￣５３１.

[１０] 王晓强. 基于内聚力模型的复合材料拉伸性能细观有限元

分析[Ｄ]. 哈尔滨: 哈尔滨工程大学ꎬ ２０１２.
[１１] 靳国辉. 基于内聚力模型非均质材料损伤与失效的数值研

究[Ｄ]. 杭州: 浙江工业大学ꎬ ２０１５.
[１２] 郭江ꎬ 董刚. 基于内聚力模型的沥青混凝土低温断裂模拟

[Ｊ] . 佳木斯大学学报(自然科学版)ꎬ ２０１６ꎬ ３４(４): ５１７￣
５１９ꎬ ５４３.

[１３] 张军ꎬ 贾宏ꎬ 田阳. 粘接界面弹塑性内聚力模型子程序开发

[Ｊ] . 郑州大学学报(工学版)ꎬ ２０１４ꎬ ３５(１): ７７￣８０.
[１４] ＢＥＲＴ Ｃ Ｗꎬ ＰＡＵＬ Ｔ Ｋ. Ｆａｉｌｕｒｅ ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ ｒｏｔａｔｉｎｇ ｄｉｓｋｓ[ Ｊ] .

Ｉｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌ Ｊｏｕｒｎａｌ ｏｆ Ｓｏｌｉｄｓ ａｎｄ Ｓｔｒｕｃｔｕｒｅｓꎬ １９９５ꎬ ３２(８ / ９):
１３０７￣１３１８.

[１５] ＳＡＴＯ Ｙꎬ ＮＡＧＡＩ Ｆ. Ｉｎｆｌｕｅｎｃｅ ｏｆ Ｃｏｒｉｏｌｉｓ' ｆｏｒｃｅ ｏｎ ｔｈｅ ｂｕｒｓｔ ｏｆ
ｒｏｔａｔｉｎｇ ｄｉｓｃ ｏｆ ｃａｓｔ ｉｒｏｎ[Ｍ]. Ｎａｔｉｏｎａｌ Ａｅｒｏｓｐａｃｅ Ｌａｂｏｒａｔｏｒｙꎬ
１９６３.

[１６] ＳØＲＥＮＳＥＮ Ｂ Ｆꎬ ＪＡＣＯＢＳＥＮ Ｔ Ｋ. Ｄｅｔｅｒｍｉｎａｔｉｏｎ ｏｆ ｃｏｈｅｓｉｖｅ
ｌａｗｓ ｂｙ ｔｈｅ Ｊ ｉｎｔｅｇｒａｌ ａｐｐｒｏａｃｈ [ Ｊ ] . Ｅｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ Ｆｒａｃｔｕｒｅ
Ｍｅｃｈａｎｉｃｓꎬ ２００３ꎬ ７０(１４): １８４１￣１８５８.

[１７] ＳＡＫＡＴＡ Ｍꎬ ＡＯＫＩ Ｓꎬ ＫＩＳＨＩＭＯＴＯ Ｋꎬ ｅｔ ａｌ. Ｃｒａｃｋ ｇｒｏｗｔｈ ａｎｄ
ｉｎｓｔａｂｌｅ ｆｒａｃｔｕｒｅ ｏｆ ｒｏｔａｔｉｎｇ ｄｉｓｋｓ [ Ｊ] . Ｊｏｕｒｎａｌ ｏｆ Ｅｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ
Ｍａｔｅｒｉａｌｓ ａｎｄ Ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙꎬ １９８５ꎬ １０７(２): １５４￣１６０.

[１８] 夏恭忱ꎬ 石玉珍. 中国航空材料手册: 第 １ 卷[Ｍ]. 北京: 中

国标准出版社ꎬ １９８８: ３００￣３０１.
[１９] ＴＵＲＯＮ Ａꎬ ＤÁＶＩＬＡ Ｃ Ｇꎬ ＣＡＭＡＮＨＯ Ｐ Ｐꎬ ｅｔ ａｌ. Ａｎ ｅｎｇｉ￣

ｎｅｅｒｉｎｇ ｓｏｌｕｔｉｏｎ ｆｏｒ ｍｅｓｈ ｓｉｚｅ ｅｆｆｅｃｔｓ ｉｎ ｔｈｅ ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ ｏｆ ｄｅｌａｍｉ￣
ｎａｔｉｏｎ ｕｓｉｎｇ ｃｏｈｅｓｉｖｅ ｚｏｎｅ ｍｏｄｅｌｓ [ Ｊ] . Ｅｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ Ｆｒａｃｔｕｒｅ
Ｍｅｃｈａｎｉｃｓꎬ ２００７ꎬ ７４(１０): １６６５￣１６８２.

[２０] 航空发动机设计用材料数据手册编委会. 航空发动机设计

用材料数据手册 第四册 [Ｍ]. 北京: 航空工业出版社ꎬ
２０１０.

收稿日期:２０１９ １２ １６

􀥠􀥠􀥠􀥠􀥠􀥠􀥠􀥠􀥠􀥠􀥠􀥠􀥠􀥠􀥠􀥠􀥠􀥠􀥠􀥠􀥠􀥠􀥠􀥠􀥠􀥠􀥠􀥠􀥠􀥠􀥠􀥠􀥠􀥠􀥠􀥠􀥠􀥠􀥠􀥠􀥠􀥠􀥠􀥠􀥠

(上接第 １０１ 页)

(a) NIF=0.2 

(b) NIF=0.3

(c) NIF=1

图 ７　 不同噪声强度下第 ８ 阶模态去噪效果图

３　 结语

本文研究了 ＲＡＴ 矩函数对三维曲面结构的模态振型

描述能力ꎬ并且进一步研究了 ＲＡＴ 矩函数的去噪效果ꎬ得
到以下结论:

１) 证明了使用 ＲＡＴ 矩函数能够精确地描述三维曲

面结构的模态振型ꎬ对进一步将 ＲＡＴ 矩用于三维曲面结

构的模型修正有重要的意义ꎮ
２) 验证了 ＲＡＴ 矩函数的去噪能力ꎬ结果显示在各个

噪声强度下利用 ＲＡＴ 矩函数重构模态振型的去噪效果都

十分明显ꎬ若将其应用在工程中能有效地解决试验过程中

噪声影响的问题ꎬ具有一定的工程意义ꎮ
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